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 مقدمه 1

هدف دفترچه راهنما 1.1

ی ارتباط با ماژولرو برقرا کشیسیم،، نصباندازیراهبرای  موردنیازلاعات دفترچه راهنما تمام اطاین 

 PM-LT12-T است.

 ازیموردن فنیدانش  1.2

.است موردنیاز آشنایی اولیه با مباحث الکتریکی ،هچدرک این دفتر منظوربه

اعتبار دفترچه راهنما  1.3

. استاین دفترچه برای این مشخصات معتبر 

Software Hardware  MODEL

V1.5 V1.2 PM-LT12-T
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نکات ایمنی  2

آسیبوارد آمدن اعث کن است بمم و نادیده گرفتن دستورات  غیرمتخصصماژول توسط افراد  اندازیراه -2.1

.گرددجدی به ماژول 

.هیچ خطر جانی برای افراد ندارد مستقیماًاین ماژول  -2.2

نیست. تأییداستفاده از این  ماژول مورد  کندمیکه خطر جانی افراد را تهدید  هاییدستگاهدر  -2.3
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توضیحات 3

توضیحات اولیه  3.1

PM-LT12-T ت قرائت وزنانعطاف است که قابلی منظوره و قابل ودسل دو کانال چندیک ترانسمیتر ل

 باشد.دو لودسل به صورت همزمان را دارا می

ست.ا( را دارا PLCو  HMIاین ماژول قابلیت اتصال به کامپیوتر و تجهیزات کنترلی از قبیل )

یک سیستم  توانیدمی تیراحبهاست شما  شدهطراحیخاصی که در این ماژول  هایویژگیبا توجه به 

 مدرن را داشته باشید. توزین

موارد استفاده  3.2

 کاررفتهبهر آن سنسور وزن یا نیرو دکه  کاربردهاییگزینه بسیار مناسبی برای  ،این ماژول قرائت وزن

از قبیل: . باشدمیاست 

  ایجادهباسکول 

 پرکنکیسه 

 بندیبسته هایماشین 

  توزین عبوری

 ت کشش و فشار تس هایماشین

  آسانسور اتاقکتوزین
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مشخصات فنی  3.3

 زمانهم صورتبهلودسل  2قابلیت اتصال

6 ( 3خروجی دیجیتال )خروجی برای هر کانال

4 )ورودی دیجیتال )با قابلیت اختصاص فانکشن توسط کاربر 

 ارتباط سریالRS485  کل با پشتیبانی پروتایزولهMODBUS(RTU,ASCII)

(230400تا  2400)از  485بادریت پورت  رنج وسیع

 بردارینمونهرنج وسیع

  1:100000قرائت وزن با دقت

 برای هر کانال(لودسل و حفظ کالیبراسیون تمام لودسل ها 5تعریف کردن  قابلیت(

  پروفایل برای خروجی های دیجیتال 10قابلیت تعریف

 زنیکالیبراسیون اتوماتیک بدون نیاز به کالیبراسیون و

 ( منظوربهقابلیت نمایش ولتاژ خروجی لودسل )تست لودسل

  گرادسانتیدرجه  50+ ~ -30رنج دمای کاری
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نصب  4

EMCرعایت موارد  4.1

برای عملکرد مناسب شما  حالبااین است شدهساختهصنعتی طراحی و  هایمحیطاین محصول برای کار در 

 ید.سی و مرتفع سازررا قبل از نصب بر شودیمماژول باید موارد که موجب اختلال در کار 

 شودمیموارد که موجب اختلال سیستم  4.2

 الکترومغناطیسمیدان 

مخابراتی  هایکابل

مدارات قدرت  هایکابل

مواردی که باید رعایت کرد  4.3

 اتصال زمین مناسب  4.3.1

ینان داشته باشد .اطم نمایید از اتصال بدنه تابلو به زمینزمانی که ماژول را روی بدنه تابلو نصب می

 را )محکم ( به زمین اتصال دید . مؤثرتمام قطعات فلزی غیر

 وارنیشدار به اتصال زمین ،وارنیش آن قسمت را حذف کنید هایسیمزمان اتصال.

 یکشمیسروش مناسب  4.3.2

نمایید. بندیتقسیموگ ( ال ، آنالمختلف)ولتاژ بالا ،تغذیه، سیگن هایگروهسیستم خود را به  هایکابل

 همیشه کابل قدرت را از داکت دیگری انتقال دهید.

( قرار دهید . اندشدهآنالوگ خود را همیشه نزدیک به بدنه تابلو و ریل )که زمین  هایکابل

هاکابلاتصال شیلد  4.3.3

.از اتصال مناسب شیلد ها به زمین اطمینان داشته باشید

سعی کنید قسمت کمی از کابل بدون شیلد باشد .
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اتصالات 5
باشند .تمام اتصالات این ماژول پیچی می
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اتصالات یبندگروه 5.1

: استگروه اصلی  6ول شامل ژاتصالات این ما

 تغذیه

 ورودی های دیجیتال

 خروجی های دیجیتال

  سریالRS485

 لودسل

اتصال تغذیه  5.2

.یه معکوس()محافظت شده در برابر تغذ است v dc 24تغذیه مناسب برای این ماژول  

v  0:   1ترمینال 

+  v 24:   2ترمینال 

دیجیتال یهایوروداتصال  5.3

: استورودی دیجیتال به شرح زیر  2این ماژول دارای 

کاربردبرچسب

I1 1دیجیتال ورودی

I2 2دیجیتال ورودی

I3 3دیجیتال ورودی

I4 4دیجیتال ورودی

DIC دیجیتال هایورودیمشترک

 ولت نیاز است . 24الی  12دیجیتال به سطح ولتاژ  هایورودیکردن  برای فعال

  متناظر انجام  تعریف کرد که با فعال شدن آن ورودی عملکرد توانمیبرای هر ورودی یک عملکرد خاص

ه خواهد شد.کامل پرداخت صورتبهبه این موضوع  ورودی دیجیتال پارامترها. در قسمت  شودمی
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 : استصورت  به این کشیسیمنحوه 

( ممکن است.Bi polarجهت) 2با توجه به اینکه امکان فعال شدن ورودی ها در هر 

سیم کشی هر دو حالت در شکل زیر نمایش داده شده است.

  حالتSink (Low active)

   حالتSource (High Active)
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اتصالات خروجی  5.4

توجه
اولیه  اندازیراه آگاهی داشته باشید در زمان هاآناز وضعیت  هاخروجیال قبل از اتص حتماً 

 فعال باشند. هاخروجیممکن است تمام 

است:خروجی دیجیتال به شرح زیر  6این ماژول دارای 

کاربردبرچسب

O1

CH1

 1دیجیتال خروجی 

1کانال 
O2 2دیجیتال خروجی

O3 3دیجیتال خروجی

DOCهاخروجیژ مشترک ولتا

O1

CH2

1دیجیتال خروجی 

2کانال 
O5 2دیجیتال خروجی

O3 3دیجیتال خروجی

DOC هاخروجیولتاژ مشترک

  ولت  30تا  5رنج ولتاژ خروجی بینDC    تی که خروجی .)در حالاست آمپرمیلی 200و حداکثر جریان

ترانزیستوری است(.

  مربوط به کانال دوم است. 6الی  4ه کانال اول و مربوط ب 3الی  1خروجی های

  پرداخته خواهد شد. هاآنبه  پارامترهابستگی دارد که در قسمت  پارامترهابه تنظیم  هاخروجیفعال شدن

 باید از   حتما  دیجیتال  هایروجیخرله ( در  بین بو مثالعنوانبه)  بار سلفیدر صورت استفاده از   توجه

 استفاده کرد . )diode eewheelingfr(گرد هرزدیود 
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دیجیتال  هایخروجی کشیسیمنحوه 

  توجه شود که خروجی بالا یک خروجی دیجیتالSOURCE  قطع و وصل ولتاژ  است )یعنی فقط امکان

.مثبت را دارد (
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اتصال لودسل  5.5

: رادارندزیر امکان اتصال به این ماژول  هایباقابلیتلودسل 

  4تا   1  ولتاژ خروجی mv/V

  ولت  5قبول کردن ولتاژ تحریک 

عملکردبرچسب

EXC +ولتاژ تحریک مثبت

SIG  +ولتاژ مثبت خرجی سنسور

SIG  -ولتاژ منفی خرجی سنسور

EXC -ولتاژ تحریک منفی

 استشکل زیر نمای فنی یک لودسل 

 است.من شدن کابل در برابر نویز اتصال مناسب شیلد به زمین توجه شود که تنها راه ای 

  زمین اتصال م به انتهای کابل بدون شیلد بماند و در همان نقطه شیلد با بست محک مترسانتیتنها چند

وصل شود .
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ایزوله RS485اتصال   5.6

ی بر رو MODBUS(RTU,ASCII) ل وتککه پر استایزوله    RS485به یک درگاه سریال  زاین ماژول مجه 

.شده است  سازیپیادهآن 

عملکردبرچسب

D+دیتا مثبت

D-دیتا منفی
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پارامترها 6
شده است . مقداردهی(  default) فرضپیشدر زمان خرید با مقادیر  پارامترهاتمام 

ار را انجام ین کا (reset to factory setting)با دستور بازگشت به تنظیمات اولیه  توانیدمیشما همچنین 

 .دهید 

. اندشده بندیتقسیممختلف  هایگروهبه  پارامترهابرای سهولت کار 

  به  متغیرهاطول تمامword    است 

 دستور ذخیره  پارامترهاروی بر بعد از اعمال تغییرات  کهدرصورتی(save) بعد از خاموش و  ارسال نشوند

روشن شدن دستگاه مقادیر قبلی معتبر خواهند بود.

  مجدد دارند . اندازیراهبرای اعمال تغییرات نیاز به  پارامترهابعضی از

  نوع آدرس وجود دارد : 3در قسمت آدرس

میباشد. 40001آدرس اول مربوط به نرم افزار هایی میباشد که فرمت آدرس دهی آنها 

.....   plc fatek   ،opc serverمانند :محیط برنامه نویسی 

در نوع  میباشد و 0محیط های برنامه نویسی میباشد که در آن  شروع آدرس از آدرس دوم مربوط به 

 دسیمال است.

وع هگز است.میباشد و در ن 0آدرس سوم مربوط به محیط برنامه نویسی میباشد که در آن شروع آدرس از 
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(communication)ارتباطی رامتراپ 6.1

شود . Resetسیستم  باریکرامترهای بالا اتوجه کنید که برای اعمال پ نکته:

فرضیشپتوضیحآدرسطولنوع متغیرعنوان

IDUnsigned int1

40001

0  d

0  h
1~247 1

Baud RateUnsigned int1

40002

1 d

1 h

0~10 

0=2400 

1=4800 

2=9600 

3=14400 

4=19200 

5=28800 

6=38400 

7=57600 

8=76800 

9=115200 

10=230400 

2

parityUnsigned int1

40003

2 d

2 h

0=none 

1=odd 

2=even 

2

Stop bitUnsigned int1

40004

3 d

3 h

0=1 

1=2 
0

ModeUnsigned int1

40005

4   d

4   h

0=RTU 

1=ASCII(8 bit) 

2=ASCII(7 bit) 
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اطلاعات ماژولپارامتر    6.2

 ینی زیر فقط خواندپارامترهاتمام (Read Only) باشند می

فرضپیش توضیحات آدرس طولمتغیرنوع عنوان

Firmware verFloat2
40007

6  d
6 h

Hardware verFloat2
40009

8  d
8 d

ModelUnsigned int1
40011
10 d
A  H

103

Serial numberUnsigned long2
40012
11 d
B  h
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هایخروجو  هایورودپارامتر وضعیت  6.3

 طول متغیرنوع عنوان
 خواندن

 نوشتن
فرضپیش توضیحات آدرس

Digital 
inputs

Unsigned 
int

1 R

40016
15 d
F h--

Digital 
outputs

Unsigned 
int

1 R
40017
16 d
10 h

--

  ورودی اول درLSB .قرار دارد

  خروجی اول درLSB .قرار دارد

(output force) هاخروجیتغییر حالت  پارامتر 6.4

طول متغیرنوع  عنوان
قابلیت 

نوشتن
فرضپیش توضیحات آدرس

Out1
Unsigned 

int
1w

40022
21 d
15 h

--

Out2
Unsigned 

int
1w

40023
22 d
16 h

--

Out3
Unsigned 

int
1w

40024
23 d
17 h

--

Out4
Unsigned 

int
1w

40236
235 d
EB h

--
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Out5
Unsigned 

int
1 w

40237
236 d
EC h

--

Out6
Unsigned 

int
1 w

40238
237 d
ED h

--

  نیست. هاخروجیوضعیت  دهندهنشان پارامترهاتوجه کنید خواندن این

 ی دیجیتال را  تحریک کرد .هاخروجی توانمی پارامترهابا استفاده از این 

 برای شما بسیار مفید است . اندازیراهاین قابلیت در زمان 

ینان پیدا کنید سیستم خود اطم کشیسیماز صحت  توانمیمثال با استفاده از این قابلیت  طوربه

نرامتر نمایش وزاپ  6.5

طولمتغیرنوع عنوان
قابلیت 

نوشتن
فرضپیش توضیحات آدرس

 وزن کلی

1کانال 
float2R

40026
25 d
19 h

kg-

 وزن خالص*

1کانال 
Float2R

40028
27 d
1B h

kg-

وزن 

 سنگپاره

1کانال 
float2R

40030
29 d
1D h

kg-
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اطلاعات خام 

adc  بدون

1کانال  فیلتر
U long2R

40032
31 d
1F h

--

اطلاعات خام 

 فیلتر شده

1کانال 
U long2R

40034
33 d
21 h

--

ولتاژ ورودی

 میلی ولت

1کانال 
float2R

40036
35 d
23 h

mv -

 وزن کلی

2کانال 
float2R

40150
149 d
95 h

kg

 وزن خالص*

2کانال 
Float2R

40152
151 d
97 h

kg

وزن 

سنگ پاره

2ال کان
float2R

40154
153 d
99 h

kg

اطلاعات خام 

adc  بدون

2کانال  فیلتر
U long2R

40156
155 d
9B h

-

اطلاعات خام 

 فیلتر شده

2کانال 
U long2R

40158
157 d
9D h

-

ولتاژ ورودی

 میلی ولت

2کانال 
float2R

40160
159 d
9F h

mv

ای متوالی برای محترم مبنی بر قرار دادن مقدار وزن دوکانال در آدرس هتوجه به درخواست مشتریان  با *

ر در بدین منظو d 233و d 231سهولت در قرائت دو کانال علاوه بر آدرس های ذکر شده آدرس های

 دسترس قرار داده شده است.
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  وزن کلی(gross weight) دهد تمام وزنی که بر روی لودسل است را نمایش می.

 وزن خالص(Net weight) است. سنگپارهبا کسر وزن وزن کلی  دهندهنشان

  سنگپارهوزن (Tare weight)  سنگپارهوزن کفه یا .

  اطلاعات خام بدون فیلتر(Unfiltered ADC data)  مقدار خامی است که ازADC  شودمیخوانده .

  اطلاعات خام فیلتر شده(Filtered ADC data) است که ازADC  شودمیخوانده.

  استاین مقدار به میلی ولت  .است ظاهرشدهولتاژی است که در خروجی لودسل.

  در مواردی که نیاز به قرائت وزن در فرمتLong” ".است جدول زیر پیش بینی شده است

 توسط کاربر تعیین میشود. fractionتوجه شود که مقدار 

حتوای باشد م 3عدد  fractionو مقدار  کیلوگرم باشد 1.235به عنوان مثال در صورتی که وزن مقدار 

 خواهد بود. 1235رجیستر مربوطه مقدار 

طول متغیرنوع عنوان
 خواندن

نوشتن
فرضپیش توضیحات آدرس

fraction
Unsigned 

int
1RW

40251
250 d
FA h

0~63

 وزن خالص

1کانال 
signed 
long

2R
40252
251 d
FB h

--

 وزن خالص

2کانال 
signed 
long

2R
40254
253 d
FD h

--
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رامتر فیلتر اپ 6.6

و اهمیت بسیاری دارند. استجلوگیری از لرزش خروجی سیستم  منظوربه پارامترهااین 

طول متغیرنوع  عنوان
قابلیت 

نوشتن
فرضپیش توضیحات آدرس

تعداد 

 بردارینمونه

1کانال 

Unsigned 
int

1RW
40044
43 d
2B H

2~5010

رکانس ف

بردارینمونه

1کانال 

Unsigned 
int

1RW
40045
44 D
2C h

0=4.7
1=10
2=20
3=30
4=40
5=50
6=60
7=96

8=120
9=150

10=200
11=240
12=300
13=400
14=600
15=800
16=960

17=1200
18=1600
19=2400
20=4800

0

تعداد 

برداری نمونه

2کانال 

Unsigned 
int

1RW
40168
167 d
A7 h

2~5010
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فرکانس 

بردارینمونه

2کانال 

Unsigned 
int

1 RW
40169
168 d
A8 h

0=4.7
1=10
2=20
3=30
4=40
5=50
6=60
7=96

8=120
9=150

10=200
11=240
12=300
13=400
14=600
15=800
16=960

17=1200
18=1600
19=2400
20=4800

0

  ابد .یو سرعت آن کاهش می یافتهافزایشدقت خروجی  یبردارنمونهتوجه کنید با بالا رفتن مقدار

 ،بد .یارفته و دقت کاهش می بالاسرعت با بالا بردن فرکانس 
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 لودسل رامتراپ   6.7

: استنوع کالیبراسیون را دارا  این ماژول دو

  اتوماتیک

  وزنی

اطلاعات  ردکردنوانیست تنها با کالیبراسیون اتوماتیک :  در این نوع کالیبراسیون نیازی به کالیبره کردن 

ن تمام وزن روی لودسل این کالیبراسیو وزن درست را قرائت کنید . توجه کنید در توانیدمیمربوط به لودسل 

 . شودمیقرائت  ( Gross weight)وزن کامل  عنوانبه

در جدول زیر آمده است. موردنیازاطلاعات 

طول متغیرنوع  عنوان
قابلیت 

نوشتن
فرضپیشضیحاتتوآدرس

تاژ خروجی لو

هر  ازابه 

1کانال  ولت

float
2RW

40051
50 d
32 h

mv/v2

ماکزیمم وزن 

 لودسل

1کانال

float
2RW

40053
52 d
34 h

kg50

تعداد لودسل 

 های متصل

1کانال 

Unsigned 
int 1RW

40055
54 d
36 h

-1

ولتاژ خروجی 

هر  ازابه 

2کانال  ولت

float
2RW

40179
178 d
B2 h

mv/v2

ماکزیمم وزن 

 لودسل

2کانال

float
2RW

40181
180 d
B4  h

kg50
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تعداد لودسل 

 های متصل

2کانال 

Unsigned 
int 1 RW

40183
182 d
B6 h

- 1

بیشترین وزن

1کانال
float

2 R
40256
255 d
FF H

kg

کمترین وزن

1کانال 
float

2 R
40258
257 d
101 h

kg

وزن

لحظه ای

1کانال 

float
2 R

40260
259 d
103 h

kg

بیشترین وزن

2کانال
float

2 R
40267
266 d
10A H

kg

کمترین وزن

2کانال 
float

2 R
40269
268 d
10C h

kg

وزن

لحظه ای

2کانال 

float
2 R

4071
270 d
10E h

kg

  ل موجود استدر برگ راهنمای لودس پارامترهااین. 

 هر ولت همان  ازاتاژ خروجی به لوoutput sensitivity   .است

  ماکزیمم وزن قابل قرائت با عنوانmaximum capacity  در برگ راهنمای لودسل موجود است .

  ه باشند این موازی شد باهملودسل  1بیش از  کهدرصورتیاست  1 فرضپیشتعداد لودسل در حالت

امتر تعداد لودسل درج شود .راتعداد باید در پ

 جدول  مقدار بیشترین و کمترین وزن در رجیسترهای مرتبط قرار میگیرد و با یک دستور که در

ریست میشود.دستورات آمده است با مقدار وزن همان لحظه 

  قرار وزن لحظه ای""زمانی که دستور ثبت وزن لحظه ای اجرا شود وزن همان لحظه در رجیستر

میگیرد.
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(Tare) سنگپارهی تنظیمات امترهاپار 6.8

مان صفر زکه در ارد وجود د محدودکنندهرامتر ایا اشتباه دو پ ناخواسته و هایکردنبرای جلوگیری از صفر 

( باید در این بازه قرار داشته باشد. gross weightکردن وزن کامل )

زیر باشد .در رنج  (Gross Weight)وزن کامل شودمیدستور تنها در صورتی اعمال 

Low Tare limitation < Gross weight < High Limitation 

طولمتغیرنوع عنوان
قابلیت 

نوشتن
فرضپیشتوضیحاتآدرس

محدوده 

 پایین وزن

1کانال
float2RW

40068
67 d
43 h

kg -5

محدوده 

 وزن یبالا

1کانال
float2RW

40070
69 d
45 h

kg50

محدوده 

 ن وزنپایی

2کانال
float2RW

40202
201 d
C9 h

kg -5

محدوده 

 وزن یبالا

2کانال
float2RW

40204
203 d
CB h

kg50
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(calibration)ی کالیبراسیون پارامترها 6.9

طول متغیرنوع  عنوان
قابلیت 

 نوشتن
فرضپیش توضیحات آدرس

نوع 

کالیبراسیون

1کانال

Unsigned 
int

1 RW
40077
76 d
4C h

0=Automatic 
Mode

1= Weight 
Mode

0

 1وزن مرجع

1کانال
float 2 RW

40078
77 d
4D h

kg 0

 2وزن مرجع 

1کانال
float 2 RW

40080
79 d
4F h

kg 0

نوع 

کالیبراسیون

2کانال

Unsigned 
int

1 RW
40190
189 d
BD h

0=Automatic 
Mode 

1= Weight 
Mode 

0

 1وزن مرجع 

2کانال
float 2 RW

40191
190 d
BE h

kg 0

 2وزن مرجع 

2کانال
float 2 RW

40193
192 d
C0 h

kg 0

توضیح داده خواهد شد. ادامهوزنی در  کالیبراسیوندرباره مراحل و چگونگی 

 پروفایل لودسل  6.9.1

آن هر کانال ورودی   برای لودسلندین نوع این ترانسمیتر توانایی تعریف چ فردمنحصربه هایقابلیتیکی از 

اشته باشید .چندین کالیبراسیون را در حافظه ترانسمیتر د توانیدمیکه شما  صورتبدیناست .

 مثال :

کیلوگرم. 100کیلوگرم و شماره دو  50نوع لودسل مختلف داریم شماره یک  2
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رم را انجام کیلوگ 50اسیون مربوط به لودسل کالیبر و را نوشته 0عدد  Loadcell profileابتدا در رجیستر 

 . نویسممی Command register  را در رجیستر   Saveدر انتها دستور  و دهیممی

 100دسل را نوشته و کالیبراسیون مربوط به لو 1عدد  Loadcell profileرجیستر برای تعریف لودسل دوم 

 نویسم .می Command registerرا در رجیستر     Saveو در انتها دستور  دهیممیکیلوگرم را انجام 

 Loadcell profile، همان عددی را که در هنگام تعریف در رجیستر هاپروفایلهر یک از  فراخوانیحال برای 

.نویسیمبر روی آن می ایمنوشته

ا همان پروفایل مجدد ب اندازیراهرا ارسال نکنید بعد از   Saveتوجه کنید که پس از تعویض پروفایل اگر کد 

 (5~0)یف کرد برای ترانسمیتر تعر توانمیعدد پروفایل را  6حداکثر .  گیردمیقبلی کار انجام 

طول متغیرنوع  عنوان
قابلیت 

نوشتن
فرضپیشتوضیحاتآدرس

پروفایل 

لودسل

1کانال

Unsigned 
int

1RW
40109
108 d
6C h

-0

پروفایل 

لودسل

2کانال

Unsigned 
int

1RW
40195
194 d
C2 h

-0

1کانال  تنظیم خروجی دیجیتالرامترهای اپ 6.10

طول متغیرنوع  عنوان
قابلیت 

نوشتن
فرضپیشتوضیحاتآدرس

SET POINT 
1

float 2RW
40088
87 d
57 h

kg2
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SET POINT 
2

float2RW
40090
89 d
59 h

kg2

SET POINT 
3

float2RW
40092
91 d
5B h

Kg2

Profile 
number

Unsigned 
int

1RW
40094
93 d
5D h

0~100

Hysteresisfloat2RW
40095
94 d
5E h

kg1

Inverse
Unsigned 

int
1RW

40097
96 d
60 h

0= Disable
1= Enable0

Mode
Unsigned 

int
1RW

40098
97 d
61 h

0=independent
1=pre between

0

Dead 
weight 1

Float2RW
40099
98 d
62 h

-0

Dead 
weight 2

Float2RW
40101
100 d
64 h

-0

Dead 
weight 3

Float2RW
40103
102 d
66 h

-0
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2کانال  تنظیم خروجی دیجیتالرامترهای اپ 6.11

طول متغیرنوع  عنوان
قابلیت 

 نوشتن
فرضپیشتوضیحاتآدرس

SET POINT 
1

float2RW
40110
109 d
6d h

kg2

SET POINT 
2

float2RW
40112
111 d
6F h

kg2

SET POINT 
3

float2RW
40115
113 d
71 h

Kg2

Profile 
number

Unsigned 
int

1RW
40116
115 d
73 h

0~100

Hysteresisfloat2RW
40117
116 d
74 h

kg1

Inverse
Unsigned 

int
1RW

40119
118 d
76 h

0= Disable
1= Enable0

Mode
Unsigned 

int
1RW

40120
119 d
77 h

0=independent
1=pre between

0

Dead 
weight 1

Float2RW
40121
120 d
78 h

-0
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Dead 
weight 2

Float 2 RW
40123
122 d
7A h

- 0

Dead 
weight 3

Float 2 RW
40125
124 d
7C h

- 0

 (Set Pointنقاط تنظیم ) 6.11.1

و   set pointکه با توجه به مقادیر  عدد( 3)برای هر کانال استعدد خروجی دیجیتال  6ماژول دارای این 

 دهند .تغییر حالت می (Net Weight)مقدار وزن خالص

 .ها و ، وزن خالص وجود دارد set pointبرای مقایسه  (Mode)دو  حالت 

ند.کحالت دوم را فعال می  1و نوشتن  کند حالت اول را فعال می متغیردر این  0نوشتن مقدار 

Independentحالت اول) مستقل ( : 

قایسه ممتناظر با خود   set pointها تنها با  set pointدر این هر حالت هر خروجی مستقل از دیگر 

عال و در غیر این فباشد خروجی مربوطه  ترکوچک  set pointمقدار وزن خالص از وزن  کهدرصورتی شودمی

. شودمی غیرفعالصورت 

 Net Weight < Set Point X ->  Outx On 

 Net Weight > Set Pont X  ->  Outx Off

مثال :

Out 1 Net Weight Set Point 1

on1112

off1312

است .عملکرد به  شدهگرفتهر نظر د    Hysteresisیک  هاخروجیتوجه کنید برای جلوگیری از بازی کردن 

از مقدار   set pointخروجی فعال شد در زمان خاموش شدن ، وزن  کهوقتیاین صورت است که 

Hysteresis   شودمیکم شده و مقایسه انجام .
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قرار دهید. 0توانید این مقدار را برابر شما می

 In  between(: ایمقایسهحالت دوم )

. شودمیبعدی و قبلی مقایسه   Set Pointوزن با مقادیر در این حالت 

Out 4 OffOut 3 OffOut 2 OffOut 1 OnNet Weight<S.P1

Out 4 Off OUT 3 Off OUT 2 On Out 1 Off S.P1<Net Weight<S.P2

Out 4 Off OUT 3 On Out 2 Off Out 1 Off S.P2<Net Weight<S.P3

Out 4 OnOUT 3 OffOut 2 OffOut 1 OffNet Weight < S.P4

، معکوس   (inverse)به پارامتر معکوس کننده  مقداردهیرا با  هاخروجیتوانید حالت توجه کنید که شما می

  .نمایید

هابرنامهپروفایل  6.11.2

ها است  Set point برای  پروفایل تعریفاین ماژول  هاقابلیتیکی دیگر از 

 Setخواهید چند یکنید ولی شما مو از آن استفاده می ایددادهبه ماژول  Set Point  چهار  تصور کنید

Point  را فراخوانی کنید . هاآن دیگر  تنظیم کنید و در هنگام نیاز تنها

است و از خروجی  شدهدادهاژول مها به  Set Pointدر حال کار است  بندیبستهیک ماشین  مثالعنوانبه

دارید برای این  ها  Set Pointکردن  عوضبهن با عوض شدن محصول شما نیاز است اکنو شدهاستفادهآن 

 . است  Profileمنظور ،تنها کار لازم عوض کردن پارامتر 

. (10~0)باشدمی تعریفپروفایل قابل 11در حال حاضر تا 
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ی ترانزیستوری بنا به سفارش مشتری میتواند مثبت یا منفی باشد.هاخروجی*

 وزن مرده  6.11.3

ود دارد هوایی بین منبع اصلی و سیستم توزین وج فاصلهیکر برخی موارد در سیستم های توزین د

فاصله هوایی هاپر تا محفظه توزین( . مثالعنوانبه)

ن ببریم یک گویند( از بیمی ( Dead Weight)وزن مرده  اصطلاحاًرا  )که  درراهبرای اینکه اثر این وزن 

 جود دارد .یک مقدار مستقل و  Set Pointهر  برایاست که  شدهتعبیهژول پارامتر با همین نام در ما

  مقدارDead Weight   یعنی به ازاء هر نقطه  کندمینیز به ازاء هر پروفایل تغییرSet Point 

است. شدهذخیرهمستقل   Dead weightیک  شدهذخیره
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طولرمتغینوع عنوان
قابلیت 

نوشتن
فرضپیشتوضیحاتآدرس

Input1 
code

Unsigned 
int1RW

40130
129 d
81  h

-0

Input2 
code

Unsigned 
int1RW

40131
130 d
82  h

-0

Input3 
code

Unsigned 
int1RW

40132
131 d
83  h

-0

Input4 
code

Unsigned 
int1RW

40149
148 d
94  h

-0

 یک عملکرد خاص تعریف کرد . توانمیدیجیتال  هایورودیبرای هر یک از 

 کرد . مقداردهی توانمیاست که  شدهدادهبرای هر ورودی یک پارامتر اختصاص 

.برای هر عملکردی که در نظر دارید انجام شود کد آن دستورالعمل را به این پارامتر بدهید 

براي مثال در نظر دارید با فعال شدن ورودي اول عمل ) Tare( انجام شود ابتدا کد دستور  Tare را از جدول 
دستورات به دست آورید)در این مورد کد 13 دسیمال است( 

کافی است عدد 13 دسیمال را در رجیستر مربوط به ورودي اول )Input1 code(نوشته شود تا پسازاین با 
فعال شدن این ورودي عمل  Tare انجام شود.

توجه شود عملکرد وروديها به لبه بالارونده است و در سطحفعال ماندن ورودي به معناي انجام دائمی آن دستور 
نیست. 

35
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(Commands)لیست دستورات   6.13

.شوند مشخصات آن رجیستر به این صورت استتمامی دستورات در یک رجیستر نوشته می

ند شد.اجرا خواه ثانیهمیلی  300تمام دستورات حداکثر بعد از  

 طول متغیرنوع  عنوان
قابلیت

نوشتن
فرضپیش توضیحات آدرس

Command 
register

Unsigned 
int

1 W
40062
61 d
3D h

--

زیر است شرح بهلیست دستورات 

Numberfunctioncode

1
Save Setting

12ذخیره تنظیمات

2
Tare

113کانال  سنگپاره

3
Calibration trigger 1

114کانال  م مرحله اول کالیبراسیونانجا

4
Calibration trigger 2

115کانال  انجام مرحله دوم کالیبراسیون

5
Reset

17

6
Save & Reset

18

7
Reset to factory setting

20

8
Communication Reset to factory setting

21

9 
Zero  1کانال

22

10 
Zero and Save  1کانال

24
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11 
Tare and Save  1کانال

25

12 
Calibration Restore  1کانال

26

13
Calibration trigger 1

227کانال  انجام مرحله اول کالیبراسیون

14
Calibration trigger 2

228کانال  انجام مرحله دوم کالیبراسیون

15
Tare

229کانال  سنگپاره

16 Zero  2کانال
30

17 
Tare and Save  2کانال

31

18 
Zero and Save  2کانال

32

19 
Calibration Restore  2کانال

33

20 Zero    2و کانال  1کانال
40

21 Tare    2و کانال  1کانال
41

22
Calibration trigger 2 and Save

42و ذخیره 1کانال  انجام مرحله دوم کالیبراسیون

23
Calibration trigger 2 and Save

43و ذخیره 2کانال  انجام مرحله دوم کالیبراسیون

44ثبت  میشود  "1بیشترین وزن کانال "وزن حاضر در رجیستر 24

45ثبت  میشود  "1کمترین  وزن کانال "وزن حاضر در رجیستر 25

46وزن حاضر در هر دو رجیستر بیشترین و کمترین ثبت میشود26

47ثبت میشود "1ظه ای کانال زن لحو"وزن حاضر در رجیستر 27
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48 ثبت  میشود  "2کمترین  وزن کانال "وزن حاضر در رجیستر  28

49 وزن حاضر در هر دو رجیستر بیشترین و کمترین ثبت میشود 29

50 ثبت میشود "2وزن لحظه ای کانال "وزن حاضر در رجیستر  30

. استتمامی مقادیر به دسیمال 
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Save Setting:  1شماره 

برای اینکه این  بر روی حافظه موقت ماژول است و پارامترهاتنظیمات شما بر روی  تمامتوجه داشته باشید 

باید از دستور ذخیره تنظیمات منتقل شود  (retentive memory)تنظیمات به حافظه همیشگی 

)Save Setting(  ال کنیدارس 40062مال را به آدرس دسی 12استفاده کرد .بدین منظور شما باید عدد.

1کانال  (Tare) سنگپاره: 2شماره 

در رجیستر  شودمیدر نظر گرفته  سنگپارهوزن  عنوانبه 1کانال  با این دستور وزن فعلی بر روی لودسل

Tare weight  شودمیریخته .

 صفر را که  ایهمحدودیتتوجه شود که قبل از اعمال این دستور شما باید مقادیر 

Tare High limitation   و Tare low limitation  کرده باشید . مقداردهیرا درست  است

در رنج زیر باشد . (Gross Weight)وزن کامل شودمیدستور تنها در صورتی اعمال 

Low Tare limitation < Gross weight < High Limitation 

1کانال  کالیبراسیون وزنی لاوانجام مرحله : 3شماره 

 . شودمیانجام  مرحله  2در در کالیبراسیون وزنی ،عمل کالیبراسیون 

 . شودمیاین دستور موجب انجام شدن مرحله اول کالیبراسیون وزنی 

 (Calibration Weight1) 1وزن مرجع شماره  در رجیستر رنج لودسل%5حداکثر  در مرحله اول مقدار

 سال شود .مان مقدار وزن بر روی سیستم توزین قرار داده شود و سپس این دستور ارنوشته شود سپس ه

 ارسال کنید. (Command)ستر دستورالعمل یدسیمال را به رج 14برای این کار شما باید مقدار 

 1کانال انجام مرحله دوم کالیبراسیون وزنی  :4ه رشما

 شودمی این دستور موجب انجام شدن مرحله دوم کالیبراسیون
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قدار مو  توزین باشد. سیستم% کل وزن بر روی  50 حداقل  این مرحله باید یک وزن مشخص حدود در

شد در ریخته شده با ) ( Calibration Weight 2    2وزن مرجع شماره  دقیق این وزن بر روی رجیستر

 جام دهید .ن کار را اندسیمال به رجیستر دستورالعمل ای 15توانید با ارسال عدد این مرحله شما می

دستور ریست  : 5شماره 

دستورالعمل ارسال کنید  رجیستراین دستور را به  توانیدمیکه احتیاج به ریست کردن ماژول دارید  درزمانی

ملی ع گونههیچیستم ثانیه س 2ول این در ط شودمیثانیه بعد ریست کامل انجام  2پس از ارسال این دستور 

 دهد.را انجام نمی

دستور ذخیره و ریست :6شماره 

 است  قرارگرفتهاین دستور برای سهولت برای ذخیره و ریست متوالی در اختیار کاربر 

.شودمیسپس سیستم ریست  شدهذخیره پارامترهاابتدا تمام بعد از ارسال این دستور 

 بازگشت به تنظیمات اولیه : 7شماره 

را ارسال کنید. توانید این دستورتنظیمات اولیه برگردانید میدر مواردی که نیاز دارید ماژول را به  

  یر قبلی معتبر دستور ارسال نشود پس از ریست مجدد مقاد ازاینپستوجه کنید اگر دستور ذخیره

خواهند بود.

  گروه ارتباطات  یپارامترهاتوجه کنید(communication )  فرضپیشنیز به مقادیر (default ) 

.گردندبرمیخود 



گروه مهندسی پارس مگا

41

به حالت  (communication)بازگشت تنظیمات پارامترهای ارتباط سریال   :8شماره 

  فرضپیش

از این دستور  توانیدمیکه قصد دارید تنها تنظیمات ارتباط  سریال را به حالت اولیه بازگردانید  مواردیدر 

ارسال کرد . دسیمال را به رجیستر دستورالعمل 21بدین منظور باید مقدار استفاده کنید .

 پس از ارسال این دستور شما نیاز به ریست کردن ماژول دارید تا تغییرات اعمال شود .

  شودمیخودکار انجام  صورتبهپس از ارسال این دستور نیازی به ارسال دستور ذخیره نیست و این کار.

1کانال   Zero: 9  شماره 

 . شودمیاستفاده  1کانال  الصاین دستور برای صفر کردن مقدار کلی وزن و وزن خ

 Tareر از دستور از این دستور تنها در زمان کالیبراسیون استفاده شود و در مواقع دیگ شودمیتوصیه 

 استفاده شود .

1کانال   Zero and Save : 10شماره 

 Zeroمترهای پارا Zeroبا این تفاوت که پس از انجام عمل  است 1کانال  Zeroاین دستور همانند دستور  

نیست .  Saveو نیازی به ارسال دستور  شدهذخیره

1کانال   Tare and Save:  11شماره 

 شدهذخیره Tareپارامترهای   Tareبا این تفاوت که بعد از انجام عمل  است Tareهمانند دستور این دستور 

 نیست .   saveو نیازی به ارسال دستور 
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1کانال  Calibration restore  : 12شماره 

یب برای همیشه برای اینکه این ضر شودمی 1کانال ضریب کالیبراسیون  این دستور موجب بازگشت آخرین

یبراسیون وزنی این دستور فقط برای کالاستفاده کرد .  Saveدستور از دستور  بعدازایناعمال گردد باید 

 است و به کالیبراسیون اتوماتیک مرتبط نیست .

2کانال  جام مرحله اول کالیبراسیون وزنیان: 13شماره 

 . شودمیمرحله  انجام  2در کالیبراسیون وزنی ،عمل کالیبراسیون در 

 . شودمیاین دستور موجب انجام شدن مرحله اول کالیبراسیون وزنی 

)  ightCalibration We 1(  1وزن مرجع شماره  رنج لودسل در رجیستر%5حداکثر  مرحله مقداراین در 

 سال شود .شته شود سپس همان مقدار وزن بر روی سیستم توزین قرار داده شود و سپس این دستور ارنو

 .ارسال کنید )Command(دسیمال را به رجیستر دستورالعمل  27برای این کار شما باید مقدار 

 2کانال انجام مرحله دوم کالیبراسیون وزنی  :14شماره 

 شودمیوم کالیبراسیون این دستور موجب انجام شدن مرحله د

مقدار  % کل وزن بر روی سیستم توزین باشد. و 50 حداقل  در این مرحله باید یک وزن مشخص حدود

شد در ریخته شده با )  2Calibration Weight (    2وزن مرجع شماره  دقیق این وزن بر روی رجیستر

را انجام  لیبراسیونمرحله دوم کادستورالعمل  دسیمال به رجیستر 28توانید با ارسال عدد این مرحله شما می

 .دهید

2کانال  (Tare) سنگپاره: 15شماره 

در   شودمیدر نظر گرفته  سنگپارهوزن  عنوانبه 2کانال  با این دستور وزن فعلی بر روی لودسل

 . شودمیریخته    Tare weight      رجیستر
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 صفر را که  هایمحدودیتد مقادیر توجه شود که قبل از اعمال این دستور شما بای

Maximum Tare load   و  minimum Tare load  کرده باشید . مقداردهیرا درست  است

در رنج زیر باشد . (Gross Weight)وزن کامل شودمیدستور تنها در صورتی اعمال 

 minimum Tare load < Gross weight < Maximum Tare load 

2کانال   Zero: 16  شماره 

 شود .استفاده می 2این دستور برای صفر کردن مقدار کلی وزن و وزن خالص کانال 

 Tareشود از این دستور تنها در زمان کالیبراسیون استفاده شود و در مواقع دیگر از دستور توصیه می

استفاده شود .

2کانال   Tare and Save:  17شماره 

 Tareامترهای پار  Tareبا این تفاوت که بعد از انجام عمل  است 2کانال   Tareور همانند دستاین دستور 

 نیست .   saveو نیازی به ارسال دستور  شدهذخیره

2کانال   Zero and Save : 18شماره 

 Zeroمترهای پارا Zeroبا این تفاوت که پس از انجام عمل  است 2کانال  Zeroاین دستور همانند دستور  

نیست .  Saveو نیازی به ارسال دستور  شدهخیرهذ

2کانال  Calibration restore  : 19شماره 

شود برای اینکه این ضریب برای همیشه می 2ضریب کالیبراسیون کانال  این دستور موجب بازگشت آخرین

براسیون وزنی الیاستفاده کرد .این دستور فقط برای ک  Saveدستور از دستور  بعدازایناعمال گردد باید 

 است و به کالیبراسیون اتوماتیک مرتبط نیست .
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کامپیوتری تنظیمات ترانسمیتر افزارنرم 7
است که در  شدهتهیه تنظیمات و مانیتورینگ ترانسمیتر یک برنامه کامپیوتری توسط شرکت پارس مگا منظوربه

ت ترانسمیتر لحاظ شده است .آن تمام امکانا

معرفی 7.1

:شودمیباز ه صفحه زیر در ابتدا با اجرای برنام

شماره پورت سریالی است که ترانسمیتر به آن متصل شده است . :  1شماره 

. شودمیسبز  7شماره  دهندهنشانباشد  شدهانتخابزمانی که پورت درست 

. است 1 فرضپیش صورتبهکه در ترانسمیتر  استترانسمیتر  ID  :2شماره 

. است 9600 فرضپیش صورتبهکه  استباط سریال بادریت ارت : 3شماره 
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بیت است.  1 فرضپیش صورتبهو  استدر ارتباط سریال   Stop bitکنندهمشخص: 4شماره 

. است  even فرضپیش صورتبهو  استارتباط سریال   parity کنندهمشخص: 5شماره 

خودکار  صورتبه و این صفحه شودمی سبزرنگ دهندهنشان: زمانی که ارتباط برقرار شود این  6شماره 

 . شودمیباز  هو صفحه اصلی برنام شدهبسته

طاسبز بدون خ رنگ و:رنگ قرمز خطا  است شدهانتخابوضعیت پورت  دهندهنشان: 7شماره 

این دکمه را فشار  شودمینچه تنظیماتی بر روی دستگاه است و ارتباط برقرار  دانیدنمی کهدرصورتی: 8شماره 

 وجود دارد . پارامترهاهید تا به صفحه دیگری بروید که در آنجا امکان خواندن این د

.

اگر در صفحه قبلی دکمه “Read Serial Setting” را فشار داده باشید صفحه بالا باز میشود بعد از باز شدن 
این صفحه ابتدا پورت را انتخاب کرده )در صورت درست انتخاب شدن نشاندهنده پورت سبزرنگ میشود ( و 

بعد دستگاه را یک با خاموش و روشن نمایید بعد از خواندن این مقادیر این صفحه بستهشده و صفحه اصلی باز 

میشود  

45
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صفحه اصلی برنامه 7.2

.استبرای بسته شدن برنامه    Exitدکمه 

.برای ذخیره تنظیمات است  Save Settingدکمه       ● 
  دکمهReset  مجدد است. اندازیراهبرای

ترانسمیتر  متغیرمقادیر 

ADC Unfiltered   مقدار خامADC  بدون اعمال فیلتر

ADC Filtered   مقدار خامADC  با اعمال فیلتر

Gross Weight   مقدار وزن کلی

Net Weight  وزن خالص

Tare Weight  سنگپارهوزن

Input Voltage  مقدار ولتاژ خروجی لودسل

Analog Out   (65535تا  0)آنالوگ خروجی  مقدار
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  RS485ارتباط سریال 7.3

.ریست کردن ترانسمیتر است باریکبه*توجه کنید برای اعمال تغییرات تنظیمات مربوط به ارتباط سریال نیاز 

فیلتر  7.4

Filter Mode  تواندمینوع فیلتر است که Moving  . ساده باشد و یا هوشمند

Smart Filter Update  وضیح ی فیلتر تپارامترهاهمان تنظیم اتوماتیک فیلتر هوشمند است که در قسمت

 رگیری باشد .ثانیه سیستم باید در حالت بدون تنش و د 10بعد از زدن این دکمه به مدت است. شدهداده

Sample Number   برای فیلتر کردن  بردارینمونهتعداد.

Frequency   اریبردنمونهسرعت. 

.شودمیکاسته  بردارینمونهاز دقت  بردارینمونهتوجه شود که با بالا بردن سرعت 
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لودسل  پارامترهای 7.5

Output Sensitivity  ر خروجی هر ولت تحریک د ازامقدار ولتاژی است که لودسل در ماکزیمم رنج خود به

 پیدا کنید. توانیدمی.در برگه همراه لودسل این مقدار را با همین نام دهدمیقرار 

Max Capacity  استبیشترین  رنج کاری لودسل . 

Number of Load cell  استتعداد لودسل های موازی شده .

کالیبراسیون  7.6
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 برای انجام کالیبراسیون وزنی مراحل زیر را انجام دهید :

 Weight calibration  بر روی  Calibration Modeقرار دادن -1

. ZEROو زدن دکمه  باریبییستم در حالت قرار دادن س-2

(لودسلکل رنج  5حداکثر %(قرار دادن باری با وزن مشخص بر روی سیستم توزین -3

 عنوانبهرا  0مقدار ت بعد استفاده کنید در این صورت در قسم باریبیاز حالت  توانیدمی)در این قسمت 

وارد نمایید." Calibration weight 1 "وزن 

Calibration weight 1مقدار وزن دقیق بار در  کردنوارد -4

   Calibration 1زدن دکمه -5

کل رنج لودسل( %50)حداقل ی سیستم توزین قرار دادن باری با وزن مشخص بر رو-6

Calibration weight 2وزن دقیق بار در  مقدار واردکردن-7

Calibration 2زدن دکمه  -8

براسیونذخیره کالی -9

مراحل زیر را انجام دهید :لیبراسیون اتوماتیک برای کا

 کنید.وارد  Loadcell Parameterلودسل را در قسمت  مقادیر -1

2- Calibration Mode  را بر رویAutomatic Calibration  . قرار دهید

ذخیره کالیبراسیون-3
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سنگپاره 7.7

 شودمیقسمت وارد مقادیر مربوطه در این  (Tare) سنگپارهبرای تنظیم ناحیه مجاز 

  Minimum Tareو   Maximum Tareکه در بین ناحیه  شودمیتنها در صورتی انجام  سنگپارهعمل 

 باشد .

دستوراتدیگر  7.8

است  شدهدادهدر این قسمت دیگر دستورات قرار 

پایان




